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Deutscher Titel: Entwicklung und Erprobung eines Ansatzes für den kollaborativen Trans-
port von Güter im Roboterschwarm  
 
Aufgabenstellung: 
 

- Erarbeitung des Stands der Technik für den kollaborativen Transport von Gütern 
durch zwei oder mehr Roboter gleichzeitig  

- Entwicklung eines Steuerungskonzeptes für den gemeinsamen Transport eines Gu-
tes durch zwei Roboter 

• Trajektorie 
• Geschwindigkeit  
• Beschleunigung 

- Implementierung des Ansatzes für einen einfachen Transport mit zwei Robotern 
(Turtle Bots) des Institutes  

- Erprobung und Bewertung des Ansatzes in verschiedenen Anwendungssituationen 
(z.B. Kurvenfahrten, mit Hindernis) auf der Versuchsfläche des Institutes  

 
Anforderungen: 
 

- Student der Ingenieurwissenschaften (z.B. Mechatronik oder Computer Science) 
- Erfahrungen im Umgang mit Robotern, insbesondere Robot Operating System 

(ROS) 
- Sicherer Umgang mit Programmiersprachen, z.B. Python oder C++ 
- Akribische und detailgenaue Arbeitsweise 
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