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Aufgabenstellung Abschluss-/Projektarbeit am Institut fiir Technische Logistik

Deutscher Titel: Entwicklung eines Konzeptes zur Untersuchung von Einflussfaktoren auf
das Fahrverhalten von autonomen Mobilen Robotern

In der Fachwelt existieren verschiedene Open-Source-Algorithmen fur die lokale Planung
der Trajektorien autonomer Mobiler Roboter (AMR). Um eine prdzise und gleichméRige Be-
wegungsmuster eines AMRs zu erméglichen, muUssen die verschiedene Steuerungspara-
meter der Pfadplanungsalgorithmen abhdngig von der verwendeten Hardware bestimmt
werden. Im Rahmen der Arbeit soll ein Konzept entwickelt werden, mit dem der Einfluss
verschiedener Parameter der Planungsalgorithmen auf das Fahrverhalten untersucht wer-
den kann.

Aufgabenstellung:

- Recherche potentieller Einflisse auf das Fahrverhalten autonomer mobiler Roboter

- Implementierung verschiedener Algorithmen zur Trajektorienplanung

- Entwicklung eines Konzepts zur Bewertung des Fahrverhaltens mithilfe eines opti-
schen Motion-Capturing-Systems

Anforderungen:

- Student der Ingenieurwissenschaften (z.B. Mechatronik oder Computer Science)

- Interesse an mobiler Robotik und Trajektorienplanung

- Sicherer Umgang mit Programmiersprachen, z.B. Python oder C++

- Erfahrungen im Umgang mit Robotern, insbesondere Robot Operating System
(ROS)

- Selbsténdige und akribische Arbeitsweise
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